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PROGRAM PLC_PRG @

* “)
* Parameter-Ausleseprogramm fiir AS-Interface TS001, 2004 *)
* “)
(* Dieses Beispielprogramm dient nur zur Demonstration der Funktion des AM004. Es kann keine *)
(* Gbernommen werden, dass dieses Programm in einem realen Automatisierungsprojekt fehlerfreitauft. *)

* “)
VAR w
(* Variablen fir E/As *)
DI2 AT %IX1.5.2: BOOL,; (* Ein- und Ausgange fir die serielle ikatiary/*)
DI3 AT %IX1.5.3: BOOL;
DOO0 AT %QX1.5.0: BOOL;
DO1 AT %QX1.5.1: BOOL;
(* Hilfsvariablen *)
Limitl:WORD:;

Limit2:WORD;
Limit3:WORD:;
Limit4:WORD:;
Parameter: ARRAY[1..8] OF BYTE:=0,0,0,0,0,0,0,0; &

TempSens: SerComTS;
iW:INT;

SW20: WORD;
SW1U: WORD;
Product_ID: WORD;
Vendor_ID: WORD;
Comp: BYTE;
Vers: BYTE;
END_VAR &

(* Ende des Deklarationsteils *)
Parameter[1]:=INT_TO_BYTE(Limit1/256);

Parameter[2]:=INT_TO_BYTE(Limit1-Parameter[1]*
Parameter[3]:=INT_TO_BYTE(Limit2/256);

Parameter[5]:=INT_TO_BYTE(Limit3/256)
Parameter[6]:=INT_TO_BYTE(Limit3-Paramete
Parameter[7]:=INT_TO_BYTE(Limit4/256);
Parameter[8]:=INT_TO_BYTE(Limit4-Para

TempSens(DI2:=DI2, DI3:=DI3, Dat
DO1:=TempSens.DO1;
DO0:=TempSens.DOO;
iw:=TempSens.InputWord;
Vendor_ID:=TempSens.ID_Dat
mpSens.ID_Data[4];

56+TempSens.Para_DatOut[4];
6+TempSens.Para_DatOut[6];

1-1




20.11.2005 SerComTS (FB-ST)

0001

0002

0003

0004

0005

0006

0007

0008

0009

0010

0011

0012

0013

0014

0015

0016

0017

0018

0019

0020

0021

0022

0023

0024

0025

0026

0027

0028

0029

0030

0031

0032

0033

0034

0035

0036

0037

0038

0039

0040

0041

0042

0043

0044

0045

0046

0047

0048

0049

0050

0051

0052

0053

0054

0055

0056

0057

0058

0059

FUNCTION_BLOCK SerComTS @

(* Dieser Funktionsbaustein wickelt die gesamte serielle Kommunikation zu einem AS-Interface Slave nach dem
Profil S-7.A.5 ab. *)
VAR_INPUT
DI2: BOOL; (* Eingange fir serielle Kommunikation *)
DI3: BOOL;
Para_Datin: ARRAY [1..8] OF BYTE :=2,0,7,208,3,232; (* Parameter-Solldaten *)
END_VAR
VAR_OUTPUT
InputWord:  INT; (* Eingabe-Datenfeld: Zahlerstand *)
Diagnosis: BYTE; (* Diagnose-Daten *)
ID_Data: ARRAY [0..15] OF BYTE; (* ID-Daten des Slaves *)
Para_DatOut: ARRAY [1..8] OF BYTE; (* Parameter-Istdaten des Slaves *)
DO1: BOOL; (* Ausgange fur serielle Kommunikation *
DOO0: BOOL;
END_VAR
VAR
InputD: ARRAY [0..15] OF BYTE; (* Eingabe-Datenfeld *)
InputData: ARRAY [0..15] OF BYTE; (* Eingabe-Datenfeld *)
OutputData: ARRAY [0..15] OF BYTE; (* Ausgabe-Datenfeld *
OutputLen: BYTE;
InputL: BYTE;
InputLen: BYTE;
Taktalt: BOOL;
In: BYTE;
Inalt: BYTE;
Out: BYTE:= 3;
Watchdog: BOOL;
Timeout: BYTE;
Lastin: BYTE;
i: BYTE;
IBitzeiger: BYTE;
Outalt: BYTE;
Outzeiger: BYTE;
OBitzeiger: BYTE;
X: BYTE;
Send: BOOL;
y: BYTE;
NewData: BOOL;
SSW: WORD;
Instl:TON;
Inst2: TON;
Takt:BOOL;
Var2: BOOL;
Acyclic: WORD;
Para_Data: AI@AY [0:8].9F BYTE;
MerkPara: BOOL;
SCSlave: BOOL;
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AWSResponse_2: BOOL; @

0060

0061 ARS2Request: BOOL;
0062 [END_VAR
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(* Hier wird ein Takt mit einer Zykluszeit von 20ms generiert *)
Inst1(IN:=Takt, PT:=t#10ms);

Var2:=NOT Instl.Q;

Inst2(IN:=Var2, PT:=t#10ms);

Takt:=Inst2.Q;

(* Eingange des Slaves lesen, ausmaskieren und auf Veranderung prifen *)
IF DI2=FALSE AND DI3=FALSE THEN In:=0; END_IF;

IF DI2=FALSE AND DI3=TRUE THEN In:=2; END_IF;

IF DI2=TRUE AND DI3=FALSE THEN In:=1; END_IF;

IF DI2=TRUE AND DI3=TRUE THEN In:=3; END_IF;

IF In<>Inalt THEN
(* eine Antwort ist eingetroffen *)
IF Out=1 AND In=1 THEN
(* die eine der erwarteten Antworten ist eingetroffen: Separator *)
Watchdog:=FALSE;
SCSlave:=TRUE;
Timeout:=0;

Lastin:=Inalt;
(* Aktion 2: Trenn-Nachricht empfangen; Master sendet Informs der 1dle/ *)

IF Send=TRUE THEN
IF Outalt=3 THEN
(* Ausgabe initialisieren *)
Outzeiger:=0;
OBitzeiger:=0;
y:=OutputData[0];
END_IF;

IF Schluss=FALSE THEN
Outalt:=Out;
x:=y AND 2#1000_0000;
IF x<>0 THEN
Out:=2;

ELSE
Out:=0;

END_IF;

y:=SHL (y,1);

(* ein Byte fertig?
IF OBitzeiger>7
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(* zum Abschluss einer Nachricht wird mindestens 1 Idle gesendet! *)
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0056 Outalt:=Out; @

0057 Out:=3;

0058 END_IF;

0059 IF Out=0 THEN DOO:=TRUE; DO1:=TRUE; END_IF;

0060 IF Out=1 THEN DOO:=FALSE; DO1:=TRUE; END_IF;

0061 IF Out=2 THEN DOO:=TRUE; DO1:=FALSE; END_IF;

0062 IF Out=3 THEN DOO:=FALSE; DO1:=FALSE; END_IF;

0063 ELSIF Out<>1 AND In<>1 THEN

0064 (* die andere der erwarteten Antworten ist eingetroffen: Idle oder Daten *)

0065 Watchdog:=FALSE;

0066 SCSlave:=TRUE;

0067 Timeout:=0;

0068 IF (In=0 AND Inalt<>2) OR (In=2 AND Inalt<>0) THEN

0069 (* Aktion 0/1: Slave hat Informationsbit gesendet: abspeichern; Master s chricht *)
0070 IF Lastin=3 THEN

0071 (* Beginn einer Nachricht: Zeiger und Feld Initialisieren, wenn Feld berei
0072 NewData:=FALSE;

0073 InputL:=0;

0074 IBitzeiger:=0;

0075 FOR i:=0 TO 19 DO
0076 InputD[i]:=0;
0077 END_FOR,;

0078 END_IF;

0079 InputD[InputL]:=SHL(InputD[InputL],1);
0080 IF In=2 THEN

0081 InputD[InputL]:=InputD[InputL]+1;

0082 END_IF;
0083 IBitzeiger:=IBitzeiger+1;
0084 IF IBitzeiger>7 THEN

0085 InputL:=InputL+1;
0086 IF InputL>19 THEN
0087 InputL:=19;

0088 END_IF;
0089 IBitzeiger:=0;
0090 END_IF;

0091 Outalt:=Out;
0092 Out:=1;

0093 IF Out=0 THEN DOO0:=TRUE; PQT.STRUE; END_IF;
0094 IF Out=1 THEN DOO:=FALSE E; _IF;
0095 IF Out=2 THEN DOO: UE; RO

0096 IF Out=3 THEN DOO:=FA D

0097 ELSE

0098 (* Aktion 3: Slave hat

0099 IF Lastin<>3 THEN

0100 (* Abschluss ei

0101 dann wird sie
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1/THEN DOO:=FALSE; DO1:=TRUE; END_IF;
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IF Out=2 THEN DOO:=TRUE; DO1:=FALSE; END_IF; @

IF Out=3 THEN DOO0:=FALSE; DO1:=FALSE; END_IF;
END_IF;
END_IF;
ELSIF (Takt<>Taktalt AND Takt=TRUE) THEN
(* Slave alle 120ms testen, ob er den seriellen Kommunikationsmodus unterstiitzt, dient auc Anlau
der Kommunikation *)
Timeout:=Timeout+1;
IF Timeout>4 THEN
Outalt:=Out;
IF (Out=0 OR Out=3) THEN
Out:=1;
ELSIF (Out=1 OR Out=2) THEN
Out:=3;
END_IF;
Timeout:=0;
SCSlave:=FALSE;
SSW:=0;
IF Out=0 THEN DOO0O:=TRUE; DO1:=TRUE; END_|IF;
IF Out=1 THEN DOO:=FALSE; DO1:=TRUE; END_|IF;
IF Out=2 THEN DOO:=TRUE; DO1:=FALSE; END_|IF;
IF Out=3 THEN DOO0:=FALSE; DO1:=FALSE; END_IF;
END_IF;
END_IF;
(* und hier lauft die tibergeordnete Steuerung des seriellen Slay

IF Taktalt<>Takt AND Takt=FALSE AND Acyclic<>0 THEN
Timeout2:=Timeout2+1;

IF Timeout2>151 THEN

Timeout2:=0;

Acyclic:=0;

Diagnosis:=Diagnosis AND 16#EF;
END_IF;

END_IF;

IF SCSlave=FALSE THEN
Diagnosis:=Diagnosis OR 16#80;
ARSORequest:=FALSE;
ARSResponse_0:=FALSE;
ARS1Request:=FALSE; Q
ARSResponse_1:=FALSE;
AWS2Request:=FALSE; \
ID_Data[1]:=0;

ELSE
Diagnosis:=Diagnosis AND~16

END_IF;

(* Kommandoaufrufe: ID
IF ID_Data[1]=0 AND Acy
(* ID des Slaves abfra
OutputData[0]:=16;

lay€s schon bekannt? *)
AND Send=FALSE AND SCSlave=TRUE THEN

=TRUE;
iaghosis OR 16#10;
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(* Zyklisch das Diagnose-Byte abfragen *)
IF ARSResponse_0=TRUE AND ARSResponse_1=FALSE AND Acyclic=0 AND Send=FALSE AND SCSlave=TRUE THEN
(* Diagnose des Slaves abfragen *)
OutputData[0]:=16;
OutputData[1]:=1;
OutputData[2]:=1;
OutputLen:=3;
Send:=TRUE;
ARS1Request:=TRUE;
Diagnosis:=Diagnosis OR 16#10;
Acyclic:=101;
END_IF;

(* Parameter des Slaves schon bekannt? *)

IF ARSResponse_2=FALSE AND Acyclic=0 AND Send=FALSE AND SCSlave=x
OutputData[0]:=16;
OutputData[1]:=2;
OutputData[2]:=6;

OutputLen:=3;

Send:=TRUE;

ARS2Request:=TRUE;

Acyclic:=102;

Diagnosis:=Diagnosis OR 16#10;
END_IF;

(* Wenn Veranderung, dann Parameter schreiben *)
IF ARSResponse_2=TRUE AND SCSlave=TRUE AND Acyclic=Q Send=FALSE THEN

MerkPara:=FALSE;

FOR i:=1 TO 6 DO
IF Para_DatlIn[i]l<>Para_Data[i] THEN

MerkPara:=TRUE;

END_IF;

END_FOR;

IF MerkPara=TRUE THEN
OutputData[0]:=17;
OutputData[1]:=2;

OutputData[2]:=6;
FORi:=1TO 6 DO
OutputData[i+2]::Par@

atin[i
END_FOR,;
OutputLen:=9;
AWS2Request:=TRUE;

ARSResponse_2:=FALS
Send:=TRUE;
Acyclic:=103;

END_IF;
END_IF;
IF Newdata=TRUE T
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IF ID_Data[1]<>1 OR ID_Data[3]<>4 THEN
Diagnosis:=Diagnosis OR 16#40;
ELSE
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#BF;
END_IF;
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#EF;

END_IF;

(* Diagnosedaten sind angekommen *)

IF InputData[0]=80 AND Acyclic=101 THEN
InputData[1]:=InputData[1] AND 16#0F;
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#FO0;
Diagnosis:=Diagnosis OR InputData[1];
NewData:=FALSE;

ARSResponse_1:=TRUE;
Acyclic:=0;
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#EF;

END_IF;

(* Parameter-Istdaten sind angekommen *)

IF InputData[0]=80 AND Acyclic=102 THEN
FOR ;=1 TO 7 DO

Para_DatOut[i]:=InputDatali];

Para_Data[i]:=InputDatali];
END_FOR;
NewData:=FALSE;
ARSResponse_2:=TRUE;
Timeout2:=0;
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#EF;
Acyclic:=0;

END_IF;

(* Acknowlede for Parameter Schreiben ist angeko

IF InputData[0]=81 AND Acyclic=103 THEN
NewData:=FALSE;
AWSResponse_2:=TRUE;
Timeout2:=0;

Acyclic:=0;
Diagnosis:=Diagnosis AND 16#EF;

END_IF;

(* Messdaten sind angekommen *)

IF InputData[0]=0 AND SCSlave=TR
InputWord::256*InputDat@]+lnp
NewData:=FALSE;

END_IF;

(* Aufruf nicht ok *)

9%

/N

InputData[1]:=InputData
Diagnosis:=Diagnosi
Diagnosis:=Diagn
NewData:=FALSE
Timeout2:

Diagnosis:=Di is A
Acyclic:=0;
END_IF;

res

(* richtiger Slave? *)
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